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Resumen: Este Trabajo Fin de Grado tiene como objetivo el desarrollo, simulacion e
implementacion de un sistema de control digital aplicado a una motocicleta
autonoma en miniatura. El modelado consiste en el diseio CAD y su posterior
integracion en Simulink. A partir del modelo fisico del sistema en el espacio de
estados se van a desarrollar distintos controladores digitales tales como PID, LQR o
LQi. Estos se van a simular en el entorno Simulink/Simmechanics para,
posteriormente, implementarse en el sistema real. Este proyecto va a permitir
comparar la simulacién con los datos registrados en el sistema fisico para poder
valorar el desempefio y eficacia de las distintas estrategias de control.



