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Resumen
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En este trabajo se busca aplicar todos los conocimientos adquiridos durante el
trascurso del Grado de Ingeniería Electrónica Industrial para acercarse a unos de los
temas de mayor actualidad y posibilidad en el mercado; los vehículos autónomos.

El desarrollo se centra en la aplicación de diferentes comportamientos que, con las
posibilidades que se poseen, se puedan implementar en un vehículo a radiocontrol
de pequeña escala HSP 94186, haciendo uso de la plataforma de código abierto
DonkeyCar [1], de un ordenador de placa simple modelo Raspberry Pi 4 (8 GB
de memoria RAM), una cámara especializada para la Raspberry Pi 4 de 1080p, un
controlador de señal PWM PCA9685 y varias baterías.

Se pretende implementar, con el uso de librerías específicas para Python, técnicas
de inteligencia artificial para el aprendizaje de dichos comportamientos.

Uno de los objetivos es añadir diversas lecturas de entrada para enriquecer el
proceso de aprendizaje mediante sensores. Para ello, se van a implementar un sensor
de Ultrasonidos y un acelerómetro MPU6050.

Los nuevos comportamientos en los que se ha basado el trabajo son: el adelan-
tamiento de otros vehículos y el aparcamiento automático buscando la forma de
generalización acercándose lo más posible a la realidad.

Para el correcto desarrollo de este trabajo ha sido muy importante cursar la asig-
natura de Control Inteligente, optativa de cuarto curso de Ingeniería Electrónica
Industrial en la Universidad de Granada, y tener conocimientos previos de progra-
mación.
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