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Resumen: Tras 4 años estudiando el grado en Ingeniería Electrónica 

Industrial llega el momento de saber aplicar los conocimientos obtenidos. En 

este trabajo se hará uso de un vehículo radiocontrol a pequeña escala HSP 

94186, que junto a dos Raspberrys Pi 4B conseguirán dotar al vehículo de cierta 

autonomía.  

Mediante aprendizaje automático, usando técnicas de Machine Learning y 

programación usando librerías de Python, intentaremos conseguir que el coche 

reconozca señales de tráfico para adaptar la conducción autónoma del vehículo 

en las condiciones cambiantes del entorno. 

Además, para dotar al coche de más información del entorno incluiremos 

nuevos sensores como el sensor ultrasonidos HC-SR04 o el acelerómetro y 

giroscopio MPU6050.  

Por último, veremos qué es la señalización activa y cómo puede mejorar el 

comportamiento de los vehículos autónomos en un futuro. 




