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Resumen: Mediante la utilizacion de sensores fluxgate se ha estudiado las posibles
implicaciones que tendria la utilizacion de estos sensores para hacer los vehiculos mas
seguros.

Lo que se plantea en este trabajo es afadir una nueva interaccion entre el vehiculo y el
asfalto. La posibilidad de codificar el asfalto y que el vehiculo sea capaz de recibir esa
informacion dotaria a éste de un elemento mas de seguridad, ya que en condiciones
meteoroldgicas adversas, los sistemas de seguridad basados en camaras de vision pueden
Ilegar a fallar, mientras que con este tipo de sensores la comunicacion estaria garantizada.
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ABSTRACT: Through the use of fluxgate sensors, the possible implications of using these
sensors to make vehicles safer have been studied.

What is proposed in this paper is to add a new interaction between the vehicle and the
asphalt. The possibility of coding the asphalt and if the vehicle is able to receive that
information would provide it with one more element of security, while in adverse weather
conditions, security systems based on vision cameras can fail, but with this type of sensors,
communication would be guaranteed.

II



