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Resumen: Este TFG consiste en el estudio de los controladores basicos utilizando el Control de
Crucero Adaptativo (CCA), implementando los mismos en un mini vehiculo. Primero, se ha tratado
de manera individual cada dispositivo electronico (sensor de ultrasonidos, motores de corriente
continua, médulo Bluetooth y encoders) requerido con el microcontrolador PSoC. Una vez
conseguida la respuesta deseada de los mismos, se ha utilizado la aplicacion de programacion PSoC
Creator para vincularlos y que funcionen como un tinico artefacto. Por tltimo, se han implementado
los controladores todo — nada, todo — nada con histéresis, P, Pl y PID.



