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Resumen:

El presente Trabajo Fin de Grado aborda la implementacion del vehiculo a pequefia escala
desarrollado por la plataforma de fuente abierta Donkeycar, instalando un ordenador de placa
simple, una camara, un controlador de sefial PWM y una bateria portatil sobre un vehiculo de
radiocontrol. El proposito es realizar un estudio comparativo de las distintas estructuras de Red
Neuronal Convolucional que plantean en su libreria de Python, indagando en el campo del
aprendizaje automatico, la inteligencia artificial y las posibilidades que ofrecen para
conduccién autobnoma.

El objetivo final es la implementacion del sistema, entrenado con datos propios, sobre un
circuito a pequeria escala, posibilitando la evaluacion del funcionamiento real de la tecnologia
empleada. Para ello, es necesario analizar los fundamentos del aprendizaje automatico y, mas
especificamente y en profundidad, del aprendizaje supervisado.





