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Resumen

El propésito principal del presente proyecto es desarrollar un producto completo capaz de ayudar
a la rehabilitacion del tren inferior de una persona.

La metodologia de desarrollo propuesta estd enfocada a producto, de esta manera, tras la intro-
duccién del documento, se presentan los requisitos del cliente que ha contratado los servicios de
desarrollo para después aplicar un proceso de andlisis a partir de la ingeniaria inversa, diseno e
implementacion basado en las directrices de la ingenieria de producto.

El trabajo realizado se presenta como Trabajo Fin de Grado de la titulacion de Grado en Ingenieria
Electrénica Industrial de la Universidad de Granada, por tanto se considera interesante otorgar al
trabajo un enfoque multidisciplinar en el que se utilicen, dentro de lo posible, todos los conoci-
mientos adquiridos durante la formacién.

De esta forma, se pretende que con un analisis en profundidad sobre los exoesqueletos existentes en
el mercado se encuentren las mejores soluciones de diseno para la creacién de un sistema completo.
Este hecho hace que a lo largo del trabajo se presenten sistemas construidos a partir de programas
de diseno y modelado 3D utilizados en la industria, se apliquen técnicas de control en lazo cerrado
asi como fresado por control numérico.

El diseno ha sido construido de forma modular debido a la sencillez y comodidad que proporciona
en el diseno y el montaje, tanto es asi que cada parte del sistema ha sido comprobada antes y
después de ser montada en busca de posibles fallos que pudieran producirse en una fase temprana
de desarrollo.

El sistema cumple con los requisitos de cliente y se entrega en un estado de diseno avanzado e
implementado parcialmente.



